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Otéazky do teoretického cviceni 6: Soustavy Castic.

Ve vsech otézkéch je pravé jedna odpovéd spravna.
Spravna odpovéd: 0,20 bodu. Zadna odpovéd: 0 bodi. Spatna odpovéd: -0,05 bodu.
Kliknéte prosim na tlacditko ,,Start*“. Na konci testu kliknéte na tlacitko ,,Vyhodnoceni“.

1. Na obr. 1 je zndzornéna casova zavislost velikosti hybnosti ¢astice pohybujici se po primce. Na ¢astici pusobi sila F' ve
sméru této primky. V které oblasti méa ¢astice nulové zrychleni?
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! Obr. 1.
jen v oblasti 1, v oblastech 2 a 4, jen v oblasti 3,
v zéddné oblasti, v oblastech 1 a 3.

2. Na obr. 2 je zndzornéna Casova zavislost velikosti hybnosti ¢astice pohybujici se po pfimce. Na ¢astici ptisobi sila F' ve
sméru této primky. V které oblasti je ¢astice brzdéna?

I Obr. 2.

v zadné oblasti, v oblasti 3, v oblasti 4,
v oblasti 1, v oblasti 2.
3. Téleso o hmotnosti m se pohybovalo konstantni rychlosti ¥ v kladném sméru osy x. Nahle se rozpadne na dvé ¢asti.

Jedna ¢ast ma hmotnost m; a rychlost ¢7, druhd hmotnost mq a rychlost v = 0 (viz obr. 3 ). VSechny vektory rychlosti

jsou rovnobézné s osou x. Vyberte spravné tvrzeni, které plati pro x-ové slozky rychlosti:
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Obr. 3.

m Uy =M1 V1 g, Vg = V1,x, Uy = —V1,z,
m vy = v (M1 + ma), m Uy = —My U1 4.
4. Téleso o hmotnosti m se pohybovalo konstantni rychlosti ¥ v kladném sméru osy x. Nahle se rozpadne na dvé ¢asti.
Jedna ¢ast ma hmotnost m; a rychlost ¢, druhd hmotnost mso a rychlost ¥ (obr. 4 ). VSechny vektory rychlosti jsou
rovnobézné s osou x. Vyberte spravné tvrzeni, které plati pro xz-ové slozky rychlosti:
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Obr. 4.
M vy = My V1 + My Vo, m vg/(my +ma) = vz + V2, —M Vg =M1 V1z + M2 Va2,
Vg = Vl,z + U2,z Vg = Vig + V2,5

5. T€leso o hmotnosti m se pohybovalo konstantni rychlosti ¥ v kladném sméru osy x. Néhle se rozpadne na dvé ¢asti.
Jedna ¢ast ma hmotnost m; a rychlost ¢, druhd hmotnost mso a rychlost ¥ (obr. 5 ). VSechny vektory rychlosti jsou
rovnobézné s osou x. Vyberte spravné tvrzeni, které plati pro x-ové slozky rychlosti:
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Obr. 5.
Vg = Vl,x — V2, Vg = Vi + U2,z m Vg =M1 Vlg + mo V2,2,
m Uy = My V1, — M2 Vg, m v /(M1 +ma) = V1 e — V2.

Copyright © 2003, UFI FSI VUT v Brné





